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I. DESKRIPSI MATA KULIAH

Mata kuliah ini membahas tentang komponen dari penumatik dan elektro pneumatik, valve, serta dasar-dasar sistem kerja, dasar pengendalian dan perencanaan sistem pengendalian berbasis pneumatik dan elektro-pneumatik.
II. KOMPETENSI YANG DIKEMBANGKAN

Setelah selesai mengikuti mata kuliah praktik ini mahasiswa diharapkan dapat memahami tentang prinsip kerja dari komponen pneumatik dan elektro pneumatik, valve, serta dasar-dasar sistem kerja, dasar pengendalian dan dapat merencanakan sistem pengendalian berbasis pneumatik dan elektro-pneumatik.
III. INDIKATOR PENCAPAIAN KOMPETENSI

A. ASPEK KOGNITIF DAN KECAKAPAN BERPIKIR

B. ASPEK PSIKOMOTORIK

C. ASPEK AFEKTIF, KECAKAPAN SOSIAL DAN PERSONAL

IV. SUMBER BACAAN

1. -------------, Elektro Pneumatik & Hidrolik, FESTO Didactic, Jakarta

2. -------------, Fundamentals of Mechatronics, FESTO Didactic, Jakarta
V. PENILAIAN

Tabel Ringkasan  Penilaian

	No
	Jenis Penilaian
	Skor Maksimum

	1
	Tugas
	20

	2
	Ujian Tengah Semester
	40

	3
	Ujian Akhir Semester
	40

	
	Jumlah
	100


VI. SKEMA KERJA

	Minggu

Ke:
	Kompetensi Dasar
	Materi dasar
	Strategi Perkuliahan
	Sumber Referensi

	1. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami komponen-komponen, simbol-simbol valve dan pneumatik
	Komponen-komponen dan simbol-simbol valve dan pneumatic
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	2. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami sistem kerja valve dan dasar pneumatik
	Sistem kerja valve dan dasar pneumatik
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	3. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami prinsip kerja, pengendalian langsung dan tidak langsung untuk single acting cylinder dengan pneumatik
	Prinsip kerja, pengendalian langsung dan tidak langsung dengan untuk single acting cylinder dengan pneumatik
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	4. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami prinsip kerja, pengendalian langsung dan tidak langsung untuk doble acting cylinder dengan peumatik
	Prinsip kerja, pengendalian langsung dan tidak langsung untuk doble acting cylinder dengan pneumatik
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	5. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami prinsip kerja pneumatic dari gerakan resipokal
	Prinsip kerja, pneumatik dari gerakan resiprokal
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	6. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami serta mengaplikasikan perencanaan simulasi gerakan mesin pelipat dengan pneumatik
	Perencanaan simulasi gerakan mesin pelipat dengan pneumatik
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	7. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami serta mengaplikasikan perencanaan simulasi gerakan mesin pengecapan dengan pneumatik
	Perencanaan simulasi gerakan mesin pengecapan pneumatik
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	8. 
	Ujian Tengah Semester

	9. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami komponen-komponen, simbol-simbol valve dan elektro pneumatik
	Komponen-komponen dan simbol-simbol valve dan elektro pneumatic
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	10. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami sistem kerja valve dan dasar elektro pneumatik
	Sistem kerja valve dan dasar elektro pneumatik
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	11. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami prinsip kerja, pengendalian langsung dan tidak langsung untuk single acting cylinder dengan elektro pneumatik
	Prinsip kerja, pengendalian langsung dan tidak langsung dengan untuk single acting cylinder dengan elektro pneumatik
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	12. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami prinsip kerja, pengendalian langsung dan tidak langsung untuk doble acting cylinder dengan elektro peumatik
	Prinsip kerja, pengendalian langsung dan tidak langsung untuk doble acting cylinder dengan elektro pneumatik
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	13. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami prinsip kerja elektro pneumatic dari gerakan resipokal
	Prinsip kerja, elektro pneumatik dari gerakan resiprokal
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	14. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami serta mengaplikasikan perencanaan simulasi gerakan mesin pelipat dengan elektro pneumatik
	Perencanaan simulasi gerakan mesin pelipat dengan elektro pneumatik
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	15. 
	Mahasiswa mengetahui dan memahami serta mengaplikasikan perencanaan simulasi gerakan mesin pengecapan dengan elektro pneumatik
	Perencanaan simulasi gerakan mesin pengecapan elektro pneumatik
	Ceramah dan demontrasi dan praktik
	

	16. 
	Ujian Akhir Semester
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