SiISTEM PENSINYALAN TRASPORTASI KERETA API
DENEAN VISUALISASI POsiSi MENEEGUNAKAN
TEKNOLOEI GPS (Giobal Positioning System)

‘ Sering terjadi kecelakan
lalulintas kereta api.

a Peralatan pensinyalan kereta api
yang sudah berumur tua,
dan sering mengalami gangguan,

&3 Perkembangan teknologi GPS
yang dapat dimanfaatkan
sebagai satelit Navigasi
oleh siapa saja, secara simultan,
tidak terpengaruh cuaca
dan tanpa biaya.

M. Aplikasi teknologi GPS untuk sistem pensinyalan
lalulintas kerata api secara otomatis.

Memb isualisasi posisi kerata api di layar komputer,
sehingga petug: mengetahui isi kerata api
yang menuju stasiun dan mengetahui perkiraan

waktu datangnya kereta api tersebut.
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dan instrument ukur.

‘ Tempat penelitian r g bangun di Laboratoriun Sistem Kendali
Jurusan Pendidikan Elektro Universitas Negeri Yogyakarta.
Sedangakan pengambilan data serta pengujian dilakukan di jalur kereta api
Solo-Yogyakarta, di stasiun Lempuyangan dan di atas kereta api NEWPRAMEX.

a Analisis data dil deskriptif.
Data pengukuran GPS di bandingkan dengan data yang ada di lapangan.
jika ada perbedaan maka di lakukan analisis.
Fungsi dari setiap bagian alat di amati fi iny

dan di lisis untuk kerjanya

o
MIKRONONTROLER

|
Kereto H

R

Diagram Blok Sistem Pensinyalan Lalulintas Kereta Api Dengan GPS
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P dul eksperimen
yang pengamatan kinerja alat tersebut didukung dengan beberapa peralatan bant
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Tabel Hasil Pengukuran Koordinat Stasiun Kereta api
Jalur Solo-Yogyakarta

No Stadiun Keordinat Jam

| 1| LEMPUYANGAN | 0747 3107511023 S3IXF K| 10.55.09
2 MAGUW 104926
3 | PRAMBANAN 10.44.06
4 SROWOT 104017
< KLATIN S EETEH
3 CIPER 0TS oS EVTINK 102430
T DELANGGU 0TI I2T6 8110024018 8304 K | 102037
E GAWOK 0738 36498 11044 6746.E 8745 K | 101654
% | PURWOSARI | 07336933 5.11047 1928E9.21.K | 10.07.06
10 | SULO BALAPAN | 0733 31945, 114557LEX 20K | 095728
11| SOLOJEBRES 0T BI2S 105037 EN00K | 094921
12| SOLOJEBRES | 0733 2705110503561 EA 33K | 093504

0733 8246811049 2509.6.0 00.K | 093021
VT ILETS S I I E 120 K (093414

13 | SOLO BALAPAN
14 PURWOSAR

() GAWOK 0788 IS 1106 73822, 100,18 K [ 091516
16| DELANGGU | 073734158 OS2 4018 EI882K [ 0914 49
17 CEPER OMOISTAS 1404 TILEIRS2K | 091088
[E3 KLATIN (742 983198 11038 T2 F 1937.K | 09.01 04
19 SROWOT ORI ISES O LEYT FOK TOx37.4Y
20 OMEIGTIS OO O0ISEIT 34K | 0%.50.00
21 15511026 2002£.0.00K | 084504
22 | LEMPUYANGAN 4288110 S19LE0.00.K | 0% 3600
IV TUGUYOGYA | 0747 51368 11001 SI82 10,008 |08 39,13

‘ Hasil Implementasi Perangkat Keras dan Lunak
N

‘ Aplikasi GPS untuk si ignaling
pada contoh kasus jalur kereta api Solo-Yogyakarta,
- dapat di terapkan kerena posisi koordinat dapat terdeteksi dengan baik

di sepanjang jalur kereta api tersebut.

Koordinat posisi i iun kereta api Jalur Solo-Yogyakarta
pada posisi lintang selatan antara 0733.7271 sampal dengan 0747.3756
dan posisi bujur barat antar 11050.3561 sampai dengan 11021.8182
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K Mengenbangkan sist ktu nyala pada display posisi kereta api di layar komputer
S
[

‘ Mengembangkan peta jalur kereta api dengan sistem GIS.
*

S O T i
SRS A e

O, e RSO - .




